Instructions pour l’utilisation de l’IPM en LSS5 depuis la salle de contrôle (updated : 07-08-2002).

Remarques importantes:
Le IPM ne peut être utilisée en P2 si le P1 est présent ! Le gain nécessaire pour le P2 est beaucoup plus élevé que pour le P1. Nous n’avons, pour l’instant, pas de variation de gain en fonction du timing. Laisser un gain élevé pendant le P1 risque d’endommager sérieusement le détecteur !

La surveillance sur écran vidéo, pendant le fonctionnement, est fortement conseillée. Ceci permet de se rendre immédiatement compte d’éventuels problèmes afin de pouvoir prendre les dispositions adéquates. En général il faut mettre le plus rapidement possible à zéro les tensions sur le détecteur en quittant le programme « rgas_cmd » par l’option Exit. Si pour une raison ou une autre le programme a été quitté sans passer par Exit, il faut rappeler « rgas_cmd » et sortir de ce programme en passant par Exit.

1-ère étape:

Enclencher les aimants MDW51732 (+28A) et MDW51734 (-50A). Procédure connue des opérateurs de la salle de contrôle.

Les courants peuvent être vérifiés avec : « Start Task/SPS control/Transfer Lines/Transfer Line Measurement ». Ensuite choisir le cycle machine et « SFTPRO CIRCULATING ». Dans l’application sélectionner « Hardware » avec le bouton « Hardware/Beam ». Sélectionner « PC » et « PC digital current ». Dans la liste d’aimants proposés choisir « MDVW51732M » et « MDVW51734 ». Activer le bouton « Single Measurement » ouvre le Xdataviewer avec les données demandées.

2-ième étape :

Enclencher les cameras :

Nodal programme : ru<631>BTEV

GP : 5

Modif : 2

Which NV : 2 (BTV 51734)

Your choice : 4 (Alim CCD)

Alim CCD : 1 (on)

3-ième étape :

Enclencher visualisation sur un écran dans la salle de contrôle:

Video switch : /user/crock/dev/video_switch/video_switch :

VSES -> M16:26 (16: moniteur No 16, 26: BIPMV517)

Explications : http://sl-div-bi-pb.web.cern.ch/sl-div-bi-pb/PrivatePBpage/CERN/CERN-SPS/MCRVideoSwitch.txt 

Au MCR le canal 16 du video switch correspond au canal 36 sur la TV.

4-ième étape :

Enclencher hautes tensions :

Telnet sur bco50s. Login: bws/******

cd ../RGAS/D517/CMDS

load –d rgas_cmd

load –d rgas_bkgd

rgas_cmd init

rgas_cmd 

Point de départ recommandé pour les hautes tensions : 

Cathode grid : 1000
Anode grid : 0
MCP in : 1000
MCP out : 1600
Anode : 7000

Ensuite la tension MCPout doit être ajustée en fonction du signal obtenu. La valeur maximum est de 2000V. Au-delà le MCP peut être endommagé !

Pour rebooter le châssis de contrôle des hautes tensions : /user/cmdrop/reboot/rc bco50s

5-ième étape :

Lancer le programme de contrôle des camera via le BISCoTO Workbench
Dans « Action Creator » sélectionner :

Instrument : BTVSPS

Location : btv50s

Member : BIPMV5

Contacter A. Guerrero pour d’éventuelles questions sur ce programme.

